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.בלבדבזוגות

.הביתתרגיליציון20%,הבחינהציון80%:סופיציון

:סילבוס
שלוחשיבותמבנה.ליציבותRouthמבחן.input-outputובמובןהמצבמרחבבמובן,לינאריותמערכותשליציבות
באמצעותיציבותאנליזת.יציבותהשלאלגבריתבדיקה,לינאריתמשובמערכתשלקלאסימבנה,משובמערכות
Root(שורשיםשלגיאומטרימקום Locus(.דיאגרמותBodeוNyquist,קריטריוןNyquist.מערכותאפיון
PIמסוגבקרים.שנימסדרמערכתניתוח,חולפתושגיאהמתמידמצבשגיאת,התדרובתחוםהזמןבתחוםמשוב

anti,חשמלימנועעםדוגמאותנתוח,PD-ו wind-up,כוונוןZiegler-Nichols,הגברשולי.פנימימודל)gain
margin(פזהושולי)phase margin(.הפרעותשיכוך,רגישות,שגיאהמקדמי:משובמערכותתכנוןקריטריוני,
בקרהמערכותניתוח.Nicholsבמישורותכנוןאנליזה,)פיגורקידום,קידוםפיגור(קיזוזרשתות.סרטרוחב

stabilizability,ואובסרובילותקונטרולביליות.המצבבמישור and detectability.השמתבאמצעותמצבמשוב
ההפרדהעקרון,צופהבעזרתדנמיומשובצופה.האלגבריתריקאטימשוואת:אופטימליתלבקרהמבוא.קטבים
.צופהבעזרתבקרבתכנון
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